НЕУПРАВЛЯЕМОЕ ДВИЖЕНИЕ ИСКУССТВЕННЫХ СПУТНИКОВ

ОТНОСИТЕЛЬНО ЦЕНТРА МАСС

проф. В.В. Сазонов

1 год, 2-4 курс

1. Уравнения движения спутника относительно центра масс под действием гравитационного момента на круговой орбите. Стационарные движения спутника в орбитальной системе координат: положения равновесия спутника с неравными главными центральными моментами инерции, стационарные вращения осесимметричного спутника (коническая, цилиндрическая и гиперболоидальная прецессии). Устойчивость стационарных движений.

2. Возмущенное движение спутника в окрестности стационарных движений. Трехосная и одноосная гравитационная ориентация спутника. Возможные способы описания одноосной гравитационной ориентации спутника, близкого к осесимметричному: интегральное многообразие медленных движений, интегральное многообразие, близкое конической прецессии осесимметричного спутника (гравитационная ориентация вращающегося спутника).

3. Некоторые типы упорядоченного движения спутника относительно центра масс под действием гравитационного момента: одноосные и двухосные закрутки в плоскости орбиты.

4. Влияние диссипации энергии бортовыми устройствами на асимптотическую устойчивость стационарных движений спутников. Асимптотическая устойчивость режима трехосной гравитационной ориентации. Спутники, стабилизируемые вращением. Пассивные демпферы нутационного движения. Оптимизация параметров демпфера.

5. Влияние внешних моментов (гравитационного, аэродинамического, светового давления) на движение осесимметричного спутника, близкое регулярной прецессии Эйлера. Одноосная солнечная ориентация искусственного спутника Земли.

